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10.1. WSTEP

10.1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
budowlanych — instalacji systemu kontroli dostepu.

10.1.2. Zakres robét objetych ST
Roboty ujete w niniejszej specyfikacji (ST),o0bejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu :
- dostawa, montaz i uruchomienie zestawu kontroli dostepu, z czytnikami zblizeniowymi,klawiaturg i
z systemem podtrzymywania napigcia ;
- pomiary obwodoéw elektrycznych po wykonanych pracach;
do ktérych zostang uzyte materiaty odpowiadajgce wymaganiom norm lub aprobat technicznych

10.1.3. Okreslenia podstawowe

Uzyte w niniejszej ST sg zgodne z ustawg Prawo budowlane, rozporzgdzeniami wykonawczymi do tej
ustawy, nomenklaturg Polskich Norm i aprobat technicznych.

10.1.4. Ogéine wymagania dotyczace robét
Ogoblne wymagania dotyczgce robét podano w OST ,Wymagania ogdlne”

10.2. MATERIALY

10.2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogolne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST ,Wymagania
0golne”

Wszelkie nazwy wiasne produktow i materialow przywolane w ST stuzg okresleniu pozadanego
standardu wykonania i okresleniu wiasciwosci i wymogéw technicznych zaléozonych w
dokumentacji technicznej dla danych eozwigzan.

10.2.2. Zestaw systemu kontroli dostepu ROGER

Zestaw MC16-PAC-1-KIT (1 szt.)

Czytnik zblizeniowy Roger MCT12ME ( 1 szt. )
Akumulator 12v 7.2aH ( 1 szt. )

Przycisk Scot BT-2DN ( 1 szt. )

Zwora EL-350 ( 1 szt.)

Interfejs Roger RUD-1 ( 1 szt. )

Interfejs Roger RUD-3 ( 1 szt.)

Karta zblizeniowa Roger MFC-2 ( 10 szt. )

ONoOORWN =

10.2.2.1. Zestaw kontroli dostepu

Zestaw kontroli dostepu na 1 przejscie Roger MC16-PAC-1-KIT.
Charakterystyka:

- obustronna kontrola przejscia;

- sieciowy kontroler dostepu MC16-PAC-1;

- interfejs do 4 czytnikéw RACS CLK/DTA (seria PRT);

- interfejs do 4 czytnikdw Wiegand;

- wyjscie zasilania 0,2 A;

- wyjscie zasilania 1,0 A;

- tadowanie akumulatora 0,3 A;

- zabezpieczenie przed gtebokim roztadowaniem;

- transformator 18 V/40 VA;

- 1gcznik antysabotazowy

- miejsce na akumulator 7 Ah;

- metalowa obudowa;

- wymiary (zewnetrzne): 255,0 x 255,0 x 90,0 mm (wys. x szer. x grub.)
W sktad zestawu wchodzi:
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10.2.2.2. Czytnik zblizeniowy

Czytnik zblizeniowy Roger MCT12E

Zewnetrzny czytnik zblizeniowy, kabel podtgczeniowy 0,5m, klawiatura silikonowa z podswietleniem, dwa
klawisze funkcyjne.

Charakterystyka:
- identyfikacja: Karta i/lub PIN;
- karty: EM 125 kHz;
- odczyt: CSN;
- obstuga dodatkowego czytnika serii PRT;
- interfejs komunikacyjny: RS485, RACS CLK/DTA;
- klawisze funkcyjne: 2;

- ochrona antysabotazowa (tamper);
- praca w warunkach zewnetrznych;
- zasilanie 12 VDC;

- znak CE;

10.2.2.3. Akumulator

Akumulator 12V 7.2Ah, nowoczesny produkt, ktory jest w stanie zapewni¢ sprawne dziatanie alarmu w
sytuacji chwilowego lub dtuzszego braku energii elektrycznej:

- dedykowany do systemow zasilania centrali kontroli dostepu, central systemow alarmowych;

- nie wymaga uzupetniania wody i statej konserwacji elektrolitu;

- moze pracowac¢ w dowolnej pozycji.

10.2.2.4. Przycisk wejscia
Przycisk wyjscia podtynkowy Scot BT-2DN
Charakterystyka:

- Styki COM(L), NO (L1), NC (L2)

- Obcigzalnos¢: 3A przy 36V DC

- Wymiary: 86 x 86 x 9 mm (gt. puszki: 25mm)

10.2.2.5. Zwora elektromagnetyczna

Zwora elektromagnetyczna 180kg Scot EL-350
Charakterystyka:

- Maks. nacisk na drzwi180 kg

- PrzeznaczenieWewnetrzna

- Napiecie zasilania12V DC / 24V DC

- Pobdr pradu300mA (12V DC) / 150mA (24V DC)

- Wymiary zwory (szer. x wys. x g£.)170 x 41 x 20 mm

- Wymiary ptytki (szer. x wys. x gt.)129 x 33 x 9 mm

10.2.2.6. Interfejs 1
Interfejs Roger RUD-1
Charakterystyka:
- Do komunikacji z systemem kontroli dostepu RACS
- Do konfiguraciji i obstugi kontroleroéw dostepu serii PR z poziomu programu PR Master
- Do konfiguracji i obstugi czytnikow zblizeniowych serii PRTxxEM i PRTxxMF z poziomu programu
RARC
- Do aktualizacji oprogramowania firmowego kontroleréw serii PR
- Do aktualizacji oprogramowania firmowego czytnikéw serii PRTxxEM i PRTxxMF
- W innych aplikacjach jako konwerter USB - RS485

10.2.2.7. Interfejs 3

Interfejs Roger RUD-3

Charakterystyka:
- Obstuga kart standardu MIFARE Classic Ultralight®, 1K, 4K
- Odczyt numeréw: CSN, SSN, MSN
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- Zapis numeréw: SSN, MSN

- Zasieg odczytu kart MIFARE: do 6 cm

- Wskaznik LED

- Konfiguracja z komputera PC (program RogerVDM)
- Kabel podtgczeniowy USB z podstawkag

- Praca w warunkach wewnetrznych

- Pakiet SDK

10.2.2.8. Karta zblizeniowa

Karta zblizeniowa ROGER MFC-2 (10 szt w zestawie).
Karta zblizeniowa cienka PVC 13.56 MHz MIFARE® Classic 1K z wydrukowanym numerem, rozmiar 1SO,
mozliwo$¢ nadruku zdjecia i tekstu przy uzyciu dedykowanych drukarek PVC, pamie¢ 1kB

10.2.3. Osprzet

Osprzet do montazu :
koftki kotwigce, tgczniki instalacyjne.

10.3. SPRZET

10.3.1 Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST ,Wymagania ogdlne”.

10.3.2. Sprzet do wykonywania instalacji elektrycznych

Wykonawca zobowigzany jest do uzycia takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robot podstawowych jak i czynnosci pomocniczych.

Roboty nalezy wykonywac przy uzyciu drobnego sprzetu budowlanego i elektronarzedzi.

10.4. TRANSPORT

10.4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podane sg w OST ,Wymagania ogélne” pkt 4.

10.4.2. Transport materiatow

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu materiatow,
niezbednych do wykonywania danego rodzaju robaét.

Przewozone materiaty i urzgdzenia powinny byé zabezpieczone przed przesuwaniem sie podczas jazdy i
uktadnezgodnie z warunkami transportu okreslonymi przez producenta w karcie technicznej.

10.5. WYKONANIE ROBOT

10.5.1. Ogodlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST ,wymagania Ogdlne” pkt.5.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia projekt organizacji robo6t i ich
harmonogram, uwzgledniajgc w nich wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane instalacje
teletechniczne i elektryczne.

Zamawiajgcy wymaga by wszystkie prace zwigzane z montazem i uruchomieniem systemu kontroli
dostepu wykonane zostaly przez wyspecjalizowang firme, posiadajgcg odpowiedni sprzet oraz
wykwalifikowanych i doswiadczonych pracownikow.

10.5.2. Wymagania dotyczace wykonania robot

Catos¢ instalacji powinna by¢ tak dobrana i zamontowana, aby:
« przy najwyzszej temperaturze otoczenia w warunkach normalnej eksploatacji nie zostata
przekroczona temperatura graniczna;
«  wwyniku dostepu wody nie mogty wystgpi¢ zadne uszkodzenia;
» skutki wynikajgce z przedostawania sie obcych ciat statych, w tym pytéw, byty zminimalizowane;
« czesci podatne na niszczgce dziatanie substancji powodujgcych korozje i zanieczyszczenie byty
odpowiedni zabezpieczone;
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+ elementy wykonane z materialtdbw moggcych powodowac¢ wzajemne niszczenie nie stykaty sie, o
ile nie zastosowano odpowiednich srodkow zapobiegajgcych skutkom takiego zetkniecia;

» wszelkie uszkodzenia powodowane przez narazenia mechaniczne byty zminimalizowane;

« zminimalizowac ryzyko rozprzestrzeniania si¢ ognia;

10.5.3.Komponenty systemu SKD

Celem zainstalowania systemu kontroli dostepu jest ograniczenie ruchu po obiekcie o0s6b
nieupowaznionych, oraz regulacja dostepu do stref obiektu, w zaleznosci od posiadanych uprawnien.
Przy konfigurowaniu systemu nalezy pamieta¢ o zachowaniu bezpieczenstwa pozarowego i nie
ograniczaniu mozliwosci ewakuacji. Schemat funkcjonalny systemu jest skonfigurowany odpowiednio do
zatlozonego ukitadu funkcjonalnego obiektu. Karty identyfikacyjne przydzielone sg tylko osobom
upowaznionym do przebywania w danych pomieszczeniach lub obszarach.

Tak skonfigurowana kontrola dostepu pozwoli na uporzadkowanie ruchu w obiekcie i ograniczy dostep
0s0b nieupowaznionych do odpowiednich obszaréw, przy jednoczesnym nieograniczaniu ptynnoéci ruchu
w obiekcie.mocg kotkéw i Srub rozporowych.

10.5.4. Oprzewodowanie systemu SKD

Przewody w pomieszczeniach i na korytarzach wykonaé podtynkowo i nad sufitem podwieszanym.
Przewody zasilajgce 230 V poprowadzi¢ w korytach z przewodami energetycznymi.

Przy realizacji tras rozprowadzenia okablowania SKD nalezy uwzgledni¢ przebieg innych instalacji w
budynku oraz przeanalizowa¢ mozliwe zaktdcenia. Zakidcenia zewnetrzne mogg pochodzi¢ od réznego
rodzaju sprzetu elektrycznego, jak oswietlenie jarzeniowe, silniki indukcyjne, transformatory.

Okablowanie nalezy prowadzi¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Terminal wymaga zasilania z napiecia statego w zakresie 11-15V. Napiecie to moze by¢ doprowadzone z
ekspandera MCX2D/MCX4D zestawu MC16-PAC-KIT, kontrolera dostepu MC16 (wyjscie zasilania TML)
lub z osobnego zasilacza. Przekroje przewoddw zasilania nalezy tak dobraé, by napiecie zasilania przy
urzadzeniu nie réznito sie wiecej niz o 1V wzgledem napiecia na wyjsciu zasilacza. Dobér wilasciwych
przekrojéw przewoddéw jest szczegdlnie krytyczny w sytuacji, gdy urzadzenie jest zasilane ze Zrédta
znajdujgcego sie w znacznej odlegtosci. W takim przypadku nalezy rozwazyé uzycie dodatkowego
zasilacza umieszczonego blisko urzadzenia. Minus takiego dodatkowego zasilacza nalezy potgczy¢ z
minusem kontrolera (GND) przy pomocy przewodu o dowolnie matym przekroju.

10.5.5. Sterowniki, kontrolery, moduty wej$¢ wyjsé

Moduty wejsc/wyjs¢ oraz Kontrolery powinny byé¢ instalowane wewngtrz chronionych pomieszczen, w
miejscu ukrytym lecz zapewniajagcym dostep w celach serwisowych. Plyta kontrolera, sterownika badz
modutu powinna by¢ umieszczona w obudowie na sztywno, bez mozliwosci przemieszczania sie. To samo
dotyczy montazu obuddéw. Do wyjS¢ nie nalezy podtgcza¢ wyzszego napiecia oraz urzadzen o mocy
przekraczajgcej okreslony w dokumentacji poziom. Podtgczenie wejs¢ i wyjS¢ powinno byé
przeprowadzone na podstawie wczesniej przygotowanej dokumentacji, tak aby w pdzniejszym etapie
utatwi¢ konfiguracje oprogramowania, oraz moc diagnozowac ewentualne awarie.

Urzadzenia nalezy instalowa¢ zgodnie z wytycznymi producenta/dystrybutora w miejscach wskazanych na
planach instalacji zatgczonych do projektu wykonawczego.

10.5.5. Czytniki

Czytniki sg elementem catego systemu i muszg by¢ w petni kompatybilne z zastosowanym na obiekcie
systemem. Czytniki nalezy instalowaé na ptaskiej scianie z zachowaniem wytycznych instrukcji instalacji
producenta. W najblizszym otoczeniu urzadzenia nie powinno byé montowanych Zadnych urzgdzenh
emitujgcych silne pole elektromagnetyczne. Czytnik nalezy zainstalowa¢ na nie metalowym fragmencie
konstrukcji, w miejscu oddalonym od przedmiotéw metalowych gdyz instalacja w miejscu niezgodnym z
w/w wskazdéwkami moze w znacznym stopniu zredukowac¢ zasieg czytania przez czytnik.

10.5.6. Konfiguracja systemu

Konfiguracje kontrolera dostepu nalezy wykonaé za pomocg odpowiedniego programu, zgodnie z
instrukcjami producenta wybranego systemu SKD

Przed podtgczeniem czytnika do kontrolera dostepu nalezy nadaé mu niepowtarzalny adres.
Programowanie pozostalych parametrow konfiguracyjnych czytnika jest opcjonalne i zalezy do
indywidualnych wymagan systemu. Zaprogramowanie adresu moze by¢ wykonane z poziomu komputera
lub manualnie. Konfigurowanie ustawien czytnika z poziomu programu wymaga uzycia interfejsu RUD-1.
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10.5.9. Préby montazowe

1. Po zakonczeniu robodt elektrycznych, przed ich odbiorem wykonawca zobowigzany jest do
przeprowadzenia tzw. préb montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych robét
wraz z dokonaniem potrzebnych badan i pomiaréw i prébnym uruchomieniem poszczegdinych
przewoddw, instalacji, urzadzen, maszyn itp. Zakres prob montazowych nalezy uzgodni¢ z
inwestorem.

2. Wyniki préb montazowych powinny by¢ ujete w szczegdtowych protokotach lub udokumentowane
odpowiednim wpisem w dzienniku budowy, stanowig one m.in. podstawe odbioru robot oraz
podstawe do stwierdzenia przygotowania do podjecia prac rozruchowych.

3. Zakres podstawowych préb montazowych obejmuje :

a) pomiar rezystanciji izolacji instalaciji, ktéry nalezy wykona¢ dla kazdego obwodu oddzielnie od
strony zasilania

b) pomiar rezystancji izolacji odbiornikéw;

c) sprawdzenie ciggtosci przewoddéw ochronnych w tym gtéwnych i dodatkowych potgczen
wyréwnawczych

d) sprawdzenie skuteczno$ci ochrony przez samoczynne wytgczenie zasilania

e) sprawdzenie dziatania urzgdzen ochronnych réznicowo-pradowych

4. Z prob montazowych nalezy sporzgdzié protokot.

5. Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan i pomiaréw objetych probami montazowymi nalezy
zalgczy¢ instalacje pod napiecie i sprawdzi¢ czy wszystkie urzadzenia dziataja prawidtowo.

10.6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

10.6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w OST ,Wymagania ogdlne”.

7.6.2. Badania w czasie wykonywania robot

Dostarczone na plac budowy materiaty nalezy kontrolowaé pod wzgledem ich jako$ci.

Zasady dokonywania takiej kontroli powinien ustali¢ kierownik budowy w porozumieniu z Inspektorem
nadzoru.

Sprawdzeniu podlega sposob uktadania i montazu oprzewodowania, jako$¢ montazu zakonczen
kablowych i montazu w szafie dystrybucyjnej. W szczegdlnosci nalezy zwréci¢é uwage na uktadanie
okablowania w zakresie zachowania zalecanego przez producenta promienia zgiecia i dlugosci odcinkéw
kablowych co do zgodnosci z istniejgcymi normami. Kontroli podlega zgodnos$¢ konfiguracji urzadzen z
wytycznymi producenta oraz zasadami zawartymi w czesci opisowej niniejszej dokumentaciji.

7.7. OBMIAR ROBOT

7.7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST ,Wymagania ogdlne.

7.7.2. Jednostka i zasady obmiarowania

Jednostkami obmiaru wykonanych robot na podstawie dokumentacji projektowej, specyfikacji techniczne;j
i pomiaru w terenie sa:

1 mb lub 1 szt. zaleznie od rodzaju komponentéw.

7.8. ODBIOR ROBOT

7.8.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagania ogdlne”.

7.8.2. Odbior
Odbiér odbywa sie po zgtoszeniu zakonczenia roboét instalacyjnych. Polega na sprawdzeniu dokumentéw
potwierdzajgcych wymagane cechy zastosowanych komponentéw, zgodnosci prowadzenia i utozenia kabli
z rysunkami roboczymi, ST i uzgodnieniami Zamawiajgcego.
Ponadto do odbioru kohicowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
dokumentacje:

- instrukcje funkcjonowania i obstugi urzgdzen,

- rysunki zgodne z wykonaniem,
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- szczeg6towy raport zawierajgcy co najmniej wykaz i charakterystyke faktycznie zainstalowanych
urzgdzen oraz wyniki przeprowadzonych badan,

- pisemne uzgodnienia odstepstw od projektu

- protokoty szkolen personelu uzytkownika,

- opis techniczny kazdego zastosowanego elementu wraz ze schematem podtgczenia,

- o$wiadczenie o kompletnosci wykonania instalacji,

- gwarancje, atesty, dowody zakupu oraz inne dokumenty zwigzane z zastosowanymi urzgdzeniami

i materiatami

7.9. PODSTAWA PLATNOSCI

7.9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne zasady dotyczace podstaw ptatnosci podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

7.10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

7.10.1. Normy

Przywotane normy (stosowa¢ w aktualnie obowigzujgcej wersji):

PN-HD 60364-4-42:2011

PN-HD 60364-4-43:2012

PN-EN 60300-1:2015-01

UWAGA!

Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania

cieplnego.

Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czes¢ 4-43: Ochrona dla
zapewnienia  bezpieczenstwa -- Ochrona przed pradem
przetezeniowym

Zarzgdzanie niezawodnoscia -- Czes¢ 1. Wytyczne dotyczace

zarzgdzania i zastosowania.

Zamawiajgcy dopuszcza rozwigzania rownowazne opisywanym w normach wymienionych w

niniejszej ST.
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